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Kit pro vyuku modularni robotiky (v€éetné prislusenstvi) - Technickad specifikace
predmétu verejné zakazky

Zadavatel poZaduje v rdmci zadavaci fizeni dodat 3 kusu kitu.
Specifikace 1 kusu kitu pro vyuku moduldrni robotiky a specifikace soucasti kitu:

Kit musi obsahovat vSechny soucasti a funkcni celky pro realizaci riznych konstrukci robotd, véetné
softwarového vybaveni umoziujiciho realizovat pohyb riznych konstrukci robotl a méreni dat ze
senzorl pro interakci s okolnim prostfedim.

Kit pro vyuku moduldrni robotiky:
e Pocet moznych prikladl konstrukci robotd minimalné 29, véetné humanoidniho robota.

e Servopohony min. 18 ks.
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Ridici jednotka

Nabijecka

LIPO baterie 11.1V

IR Senzor pro méreni vzdalenosti a detekci prekazek
Senzor IR, min. 2ks.

Gyroskop, 20osy, rozhrani kompatibilni s fidici jednotkou
IR pfijimac

Bluetooth komunikaéni modul

Modul pro pfipojeni servopohont pfimo k PC

Prislusenstvi

Ridici jednotka s nasledujici minimalni funkcionalitou a konfiguraci:

Rizeni servopohon(

Cteni dat ze senzord

6 vstup/vystup porty, min.

Rozhrani pro bezdratovou komunikaci
Mikrofon

Generator zvuku

Servopohon specifikace funkcionalita, konfigurace

Rozliseni: 0.29°

Kroutici moment : min. 15 kg.cm 1.5N.m (pfi 12.0V, 1.5A)
Rychlost bez zatizeni : min. 50 rpm (pfi 12V)

Funkce nekonecné otacéeni

Napajeni: 9~ 12V

Komunikace : sériova, paketova
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e |dentifikace servopohonu : ID Cislem
e Komunikaéni interface: Uroven TTL, servopohony lze fetézit

e Zpétnovazebni veliciny ze servopohonu (min. mnoZina) : pozice, teplota, vstupni napéti,
zatizeni.

e Oteviena specifikace registrd servopohonu, komunikace a fizeni.

e Zdrojové kddy dostupné z www zdarma.

Softwarova podpora kitu:

Funkce inverzni kinematiky

e Funkce modelovani pohybu konstrukce robota ve 3D, editor pohybl
e Grafické programovaci rozhrani

e Rozhrani programovani v jazyce C

e Nastavovani charakteristik a diagnostika servopohond.

Termin dodani:

Prodavajici se zavazuje dodat a instalovat predmét smlouvy ve stanoveném misté plnéni nejpozdéji
do 30 dn(i od nabyti ucinnosti této smlouvy.

Délka zarucni doby:

Délka zaruc¢ni doby na dodavku je stanovena na 24 mésicl ode dne prevzeti dodavky kupujicim.
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